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1. 服务声明 GATTS_SERVICE_UUID_ESP ：0x00F4
	特征声明UUID
	属性
	用途
	命名
	

	0xF401
	可写
	设置wifi SSID和PASS
	UUID_WIFI
	

	0xF402
	可写
	写密钥
	UUID_KEY
	

	0xF403
	可写
	写命令
	UUID_CMD
	

	0xF501
	可读
	读取底板信息
	UUID_MSG
	

	0xF301
	通知
	订阅底板状态值
	UUID_STATE
	

	0xF302
	通知
	订阅雷达校准数据
	UUID_RADAR
	



2. 底板状态值解析(UUID_STATE)
	STATE
	解析
	相关的特征声明

	0
	
	

	1
	WIFI 名或密码 格式错误
	UUID_WIFI

	2
	WIFI连接失败
	UUID_WIFI

	3
	WIFI连接成功
	UUID_WIFI

	4
	WIFI连接中，等待
	UUID_WIFI

	5
	设备绑定成功
	UUID_KEY

	6
	设备绑定失败
	UUID_KEY

	7
	密钥匹配成功
	UUID_KEY

	8
	密钥匹配失败
	UUID_KEY





3. 底板可写的命令解析(UUID_CMD)
	CMD
	参数
	解析
	备注

	0xa1
	无
	启动雷达校准数据的发送
	雷达校准功能里，用来开启雷达校准数据的发送，1s发送指定长度数据到UUID_RADAR特征声明

	0xa2
	无
	关闭雷达校准数据的发送
	

	0x67
	(16bytes)
0:HG_L  1:HG_H
2:INSTALL_MODE
3:BEEPER_ONOFF
4:LF_L  5:LF_H
6:RT_L  7:RT_H
8:FR_L  9:FR_H
10:BK_L  11:BK_H
12:SENSITIVE
13:NODATA
14:STATE_DELAY_L
15:STATE_DELAY_H
16:SHIELD_NUM
17:DISTANCE_LR_L 
18:DISTANCE_LR_H
19:DISTANCE_BF_L
20:DISTANCE_BF_H
21:DISTANCE_UD_L
22:DISTANCE_UP_H
23:ITEM_WIDTH
24:ITEM_LENGTH
25:ITEM_HEIGHT
26
27
28
29
30
31
32
33
34
35
36
37
38
39
40
41
42
43
44
45
46
47
48
49
50
51
52
53 WALL_OPTIONS


	
安装高度
安装方式
蜂鸣器开关
左侧距离
右侧距离
前方距离
后方距离
灵敏度
空值
状态延时

屏蔽区个数
左右距离雷达中心点距离
前后距离雷达中心点距离
上下距离

物品的宽
物品的长
物品的高



























墙选项
	摔倒蓝牙参数设置
(安装方式:
0-顶装;1-侧装)
(蜂鸣器开关:
0-关;1-开)
(灵敏度:
1-灵敏;2-标准;3-鲁棒;默认2)
(状态延时:单位s,0-3600)

名称后缀：
L:低8位
H:高8位

17-25 第一个屏蔽区参数

26-34 第二个屏蔽区参数

35-43 第三个屏蔽区参数

[bookmark: _GoBack]44-52 第四个屏蔽区参数





4. 底板信息解析(UUID_MSG)
	MSG
	长度(19bytes)
	备注

	Mac addr
	6
	10:52:1c:81:64:f4

	其它
	6
	

	base_board version
	1
	e.g. 0x11 ——v1.1

	core_board version
	1
	无

	其它
	2
	

	设备类型
	1
	e.g.
WIFI版------0x00
WIFI+4G版------0x01

	WiFi连接状态
	1
	e.g.空状态----0x00
WIFI连接失败----0x02
WIFI连接成功----0x03
WIFI连接中----0x04

	4G连接状态
	1
	e.g.空状态----0x00
4G连接失败----0x02
4G连接成功----0x03
4G连接中----0x04

	其它
	1
	



5. 密钥长度16个字节，由字符和数字组成；
6. Wifi名(wifi_ssid)：不超过32个字符，不可包含+#&=|<>^"\"；
7. Wifi密码(wifi_pass)： 8~63个字符；

8. UUID_WIFI和UUID_KEY的特征声明的写数据的格式
每20个bytes作为一个包，好像ESP蓝牙接收一次只能收到20个bytes
	名称
	长度(byte)
	取值
	备注

	Head
	1
	0xa7
	起始位

	Len
	1
	0x11
	前4位代表有几个包，后4位代表是第几个包

	Data
	18
	…
	拆分的数据，拆分的数据长度小于或等于18


e.g. 两个数据包的wifi的ssid和pass的值
a7 21 54 50 2d 4c 49 4e 4b 2d 5a 48 49 50 55 7c 6e 34 30 32
a7 22 6e 34 30 32
解析出来为 54 50 2d 4c 49 4e 4b 2d 5a 48 49 50 55 7c 6e 34 30 32 6e 34 30 32
其中 7c为ssid和pass的分隔符，所以
ssid = 54 50 2d 4c 49 4e 4b 2d 5a 48 49 50 55
pass = 6e 34 30 32 6e 34 30 32
转为字符串为 
ssid = TP-LINK-ZHIPU
pass = n402n402

9. 雷达发送校准数据格式
通过判断第四个byte的数据，如果是0x67，则代表是跌倒雷达的校准数据。
当数据长度大于44时，才会有屏蔽区设置
	typedef struct {

	    uint8_t    header[4];      //数据起始位0x7c7c5a67

	    uint8_t    event_state;    //事件状态(0-无人;1-有人;3-疑似跌倒3;4-疑似跌倒4;5-跌倒5)

	    uint8_t    people_state;   //活动状态(0-无人;1-静止;2-少许活动;3-频繁活动)

	    uint8_t    people_num;     //人数

	    uint8_t    nodata;         //空

	    uint16_t   install_height; //安装高度

	    uint8_t    install_mode;   //安装方式

	    uint8_t    beeper_onoff;   //蜂鸣器开关

	    uint16_t   left_dist;      //左侧距离

	    uint16_t   right_dist;     //右侧距离

	    uint16_t   front_dist;     //前方距离

	    uint16_t   back_dist;      //后方距离

	    uint8_t    sensitive;      //灵敏度

	    uint8_t    nodata1;        //空

	    uint16_t   state_delay;    //状态延时

	    uint8_t    shield_num;     //屏蔽区域个数

	    uint8_t    shield_zone[4 * SHIELD_UINT_SIZE];      //屏蔽区参数

	    uint8_t    wallOption;   //墙标志 低四位，从低到高分别对应左、右、前、后；1-有墙 0-没墙

	    uint8_t    people_have_switch;   // 有无人报警开关，默认关闭

	    uint8_t    people_activity_switch; // 活动报警开关，默认关闭      

	} radar_fall_data_t;





屏蔽区参数说明 实时数据长度大于44时才会有实时数据
	参数
	说明

	左右位置 
	2bytes；单位cm；低位在前，参考安装高度；因为有负值，所以需要加上1000的偏移量再传输给底板。

	前后位置 
	同上

	上下位置 
	同上

	宽度（左右方向）
	1byte

	长度（前后方向）
	1byte

	高度（上下方向）
	1byte




开启校准数据需要往UUID_CMD先写入命令0xa1，雷达才会发送校准数据到UUID_RADAR，参数设置也是通过UUID_CMD进行写入。参数是否设置成功，通过UUID_RADAR的校准数据可以判断。关闭校准数据需要往UUID_CMD先写入命令0xa2，蓝牙断开连接也会自动关闭发送。
